
 عنوان مقاله: 

  EcoHover  هاورکرافت ه ینمونه اول RC  ی آب در زمان واقع ت یفیبا نظارت بر ک کیکروپلاستینشت نفت و مجموعه م یبرا 

 :  میت ی اعضا

 ) واحد آبشناسان ( ایمقدم ن یفرهنگ دوست، کسر  رسامیام ان،یبلادست نیرحسیام ،یمحمد  ارا ی 

 خلاصه مقاله: 

،    نیا اول  ک یپروژه  راد  هی نمونه  م  یی ویهاورکرافت  ارائه  برا  کندیرا  دادن    ی که  برا  ستم یس  کینشان  در   ز یتم  ی خلاقانه  سطوح  و    ییایکردن  نفت  نشت  از 

  ک یدهد، که در آن یرا نشان م  ریپذاسیمق  یطیمحستی حل زراه  ک یمدل    نی شده است. ا  یآب طراح  تیف ی حال نظارت همزمان بر ک  نیو در ع  هاکیکروپلاستیم

مش    ونیلتراسیدرام ف  کی و    یسطح  ریکفگ  ک یاز    ه یمستقر شود. نمونه اول  یصنعت  ای  یدر مناطق ساحل  یکنترل آلودگ   یبرا  تواندیتر مهاورکرافت مستقل بزرگ

در مخازن    یدفع بعد  یشده برا   یجمع آور  یها  ندهی شود. آلا  ی( ادغام مکرومتری م  300≤)  کیکروپلاستیروغن شناور و ذرات م  یها  هی لا  یجمع آور  تیبا قابل  زیر

که ثبت   کندیاستفاده م ی کیالکتر تی ، کدورت و هداpHدما،  یبرا ییاز سنسورها ستمیس نیا  ،یطیمح یپارامترها  یابیارز  یشوند. برا  یم رهیمهر و موم شده ذخ

  ش یاز پ یرهایخودکار عمل کند، مس مهی( و نRC) یدر هر دو حالت دست تواندیم  EcoHover. کندیارائه م ESP32 کروکنترلریم قی بلادرنگ را از طر  یهاداده

مدل    ک یو نشان دادن    ا یدر  ی در مورد آلودگ  یآگاه  شی پروژه افزا  نیپاسخ دهد. هدف ا   شدهییشناسا  یطور خودکار به مناطق آلودگبه  ا یرا دنبال کند    شدهنییتع

 اختصاص داده شده است.  ستی ز طیکردن سطح آب و نظارت بر مح زیبه تم کهاست  ندهیآ اس یبزرگ مق ی هاورکرافت ها یبرا یعمل


